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Weitere Unterlagen
Ergdnzend zu diesem Dokument finden Sie unter
www.turck.com folgende Unterlagen:
Betriebsanleitung
Datenblatt
Konformitatserklarungen (aktuelle Version)
Zulassungen

Zu lhrer Sicherheit
BestimmungsgemafBe Verwendung
Die industrielle Smart-Kamera erfasst Bilder von Objekten
und ist flir den vollautomatischen Betrieb vorgesehen. Die
Bildauswertung erfolgt anhand zuvor eingelernter Referenz-
bilder zur Objektunterscheidung oder -klassifizierung mit-
hilfe von KI-Tools. Die Riickmeldung und Weitergabe von
Daten erfolgt tiber LEDs am Gehduse, Schaltausgange oder
Ethernet-Telegramme. Die Schutzart IP67 wird nur mit
einem verschraubten Schutztubus erreicht. Der nutzbare Ar-
beitsabstand hdangt vom gewdhlten Objektiv und von der
ObjektgroBe ab. Die Verwendung ist nur mit einem passen-
den Objektiv moglich.
Das Gerat darf nur wie in dieser Anleitung beschrieben ver-
wendet werden. Jede andere Verwendung gilt als nicht be-
stimmungsgemal. Fir daraus resultierende Schaden tber-
nimmt TURCK keine Haftung.
Allgemeine Sicherheitshinweise
Die Smart-Kamera fallt unter EU Al Act und wird im Rah-
men der bestimmungsgemaBen Verwendung als KI-
System mit minimalem Risiko eingestuft.
Das Gerét erfillt die EMV-Anforderungen fiir den industri-
ellen Bereich. Bei Einsatz in Wohnbereichen MaBnahmen
treffen, um Funkstérungen zu vermeiden.
Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerat montie-
ren, installieren, betreiben, parametrieren und instand
halten.
Das Gerat nur in Ubereinstimmung mit den geltenden
nationalen und internationalen Bestimmungen, Normen
und Gesetzen einsetzen.
Das Gerét ausschlieBlich innerhalb der technischen Spezi-
fikationen betreiben.
Die Gerate sind keine Sicherheitsbauteile und diirfen
nicht zum Personenschutz eingesetzt werden.

Produktbeschreibung
Geratelibersicht
Abb. 1: Abmessungen TIV12MG-Q110N
Funktionen und Betriebsarten
Die Smart-Kamera verwendet verschiedene Tools zur Bild-
erkennung und Auswertung.

Tool Funktion

Code Scan Tool zur Erkennung von 1D- und 2D-
Barcodetypen

Difference Check KI-Tool zur Qualitatskontrolle und
Abweichungsprifung

Classifier KI-Tool zur Objekteinordnung in
benutzerdefinierte Klassen

Detector KI-Tool zur Objekterkennung und

-klassifizierung inkl. Anzahl pro Klasse
und Koordinaten pro Objekt

Wahrend Code Scan nicht durch Kl unterstutzt wird, arbei-
ten Difference Check, Classifier und Detector mit KI.

Fur Difference Check, Classifier und Detector werden neuro-
nale Netze erstellt und genutzt. Fir den Difference Check
werden mindestens zehn gute und zehn schlechte Aufnah-
men benotigt (Edge Learning). Classifier und Detector er-
zeugen ein neues neuronales Netz wahrend des Trainings
(Deep Learning). Neuronale Netze kdnnen durch neue Bil-
der erweitert werden. Die Datensdtze der Smart-Kamera
kénnen heruntergeladen und tbertragen werden.

Die Konfiguration der Smart-Kamera erfolgt tiber das Dash-
board des integrierten Webservers, grundlegende Para-
meter konnen Uber die TURCK Automation Suite (TAS) ein-
gestellt werden.

Das Gerat verfligt Uber vier Steckverbinder fir Spannungs-
versorgung, Ethernet-Verbindung, externen Trigger-
Eingang und vier Schaltausgéange inkl. einer Spannungs-
versorgung flr eine optionale, externe Beleuchtung.

Montieren

/\ VORSICHT
Fehlende Erdung bei Montage nur am Kiihlkorper
Elektrischer Schlag
» Um die Erdung sicherzustellen, Gerat an allen vier
Anschraubpositionen montieren.

[T]ACHTUNG
Eindringen von Flussigkeiten oder Fremdkorpern durch
undichten Anschluss
Gerateschaden moglich
» Um die Schutzart IP67 zu erreichen, Gerat ausschlie3-
lich mit montiertem, optional erhaltlichem Schutz-
tubus verwenden.

» Gerat auf dem optional erhéltlichen Montagewinkel
(MW-Q110-R, MW-Q110-S) montieren.
» Objektiv gemal Hersteller-Vorgaben montieren.

AnschlieBen

(1) ACHTUNG
Anschluss unter Spannung
Fehlerzustand des Gerats moglich
»  Gerat nur im spannungslosen Zustand anschlie3en.

P Gerat Uber den Steckverbinder ETH gemaR ,Wiring Dia-
grams” an die Ethernet-Verbindung anschlie3en.

» Steuerung Uber den Steckverbinder Input gemaf3 ,Wiring
Diagrams” an das Gerat anschlief3en.

» Gerat Uber den Steckverbinder Output gemaB ,Wiring
Diagrams” z. B. an eine Signalleuchte anschliefen.

» Gerét tiber den Steckverbinder 24 VDC gemaB ,Wiring
Diagrams” an die Versorgungsspannung anschlieBen.

In Betrieb nehmen
Informationen zur Inbetriebnahme des Gerats entnehmen
Sie der Betriebsanleitung.

Betreiben

Bl Hinwers
Linse kann bei schnellem Temperaturwechsel beschlagen
Bilder konnen verfalscht werden
» Bei Anderung der Umgebungstemperatur darauf
achten, dass die Smart-Kamera akklimatisiert, um
Kondenswasserbildung zu vermeiden.

LED-Anzeigen

LED Anzeige Bedeutung
Front-LED mehrfarbig Software-Update

Objektinspektion
LINK grin Verbindungsanzeige
ACT gelb Kommunikation aktiv
PWR griin Betriebsanzeige
Einstellen

Das Gerat ldsst sich UGber den integrierten Webserver detail-
liert konfigurieren. Grundlegende Parameter lassen sich
Uiber TAS einstellen. Weitere Informationen entnehmen Sie
der Betriebsanleitung.

Reparieren

Das Gerat ist nicht zur Reparatur durch den Benutzer vorge-
sehen. Sollte das Gerat defekt sein, nehmen Sie es auBer
Betrieb. Bei Riicksendung an TURCK beachten Sie unsere
Rucknahmebedingungen.

Entsorgen
Die Gerate mussen fachgerecht entsorgt werden und
gehoren nicht in den normalen Hausmiill.
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Other documents
Besides this document, the following material can be found
at www.turck.com:

Instructions for use

Data sheet

Declarations of conformity (current version)

Approvals

For your safety
Intended use
The industrial smart camera captures images of objects and
is designed for fully automatic operation. Image evaluation
is performed using previously taught reference images for
object differentiation or classification using Al tools. Feed-
back and data transmission is provided via LEDs on the hou-
sing, switching outputs or Ethernet telegrams. Protection
class IP67 can only be achieved with a screwed-on protecti-
ve tube. The usable working distance depends on the selec-
ted lens and the object size. Use is only possible with a sui-
table lens.
The device must only be used as described in these instruc-
tions. Any other use is not in accordance with the intended
use. TURCK accepts no liability for any resulting damage.
General safety instructions
The smart camera falls under the EU Al Act and is classi-
fied as an Al system with minimum risk if used as inten-
ded.
The device meets the EMC requirements for the industrial
areas. When used in residential areas, take measures to
prevent radio frequency interference.
The device must only be fitted, installed, operated, para-
meterized and maintained by trained and qualified per-
sonnel.
Only use the device in compliance with the applicable na-
tional and international regulations, standards and laws.
Only operate the device within the limits stated in the
technical specifications.
The devices are not safety components and must not be
used for personal protection.

Product description

Device overview
fig. 1: TIV12MG-Q110N dimensions
Functions and operating modes

Installing

/\ cAUTION
Lack of grounding when mounted on the heat sink only
Electric shock
» To ensure grounding, mount the device in all four
screw-on positions.

[T NoTIcE
A non-tight connection can lead to ingress of liquids or
foreign matter
Damage to the device is possible
» To achieve protection class IP67, use the device only
with an optional protective tube installed.

» Mount the device on the optional mounting bracket
(MW-Q110-R, MW-Q110-S).

» Mount the lens in accordance with the manufacturer's
specifications.

Connection

(1] noTice
Connection under voltage
The device may have an error condition
»  Only connect the device when it is in a de-energized
state.

-
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C-Mount

» Connect the device to the Ethernet connection via the
ETH connector as shown in "Wiring diagrams."

» Connect the controller to the device via the input
connector as shown in "Wiring diagrams."

» Connect the device to e.g. a signal lamp via the output
connector as shown in "Wiring diagrams."

» Connect the device to the supply voltage via the 24-VDC
connector as shown in "Wiring diagrams."

Commissioning
Information on commissioning the device is provided in the
instructions for use.

Operation

HnoTe

The lens may fog up in the event of rapid temperature
changes
Images may be distorted
»  When the ambient temperature changes, make sure
the smart camera acclimatizes to prevent
condensation.

The smart camera uses a variety of image recognition and LEDs

evaluation tools. LED Display Meaning

Tool Function Front LED Multicolor Software update

Code Scan Tool for detecting 1D and 2D barcode Object inspection
types LINK Green Connection indicator

Difference Check Al tool for quality control and deviation ACT Yellow Communication active
checking PWR Green Power indicator

Classifier Al tool for classifying objects into
user-defined classes Setting

Detector Al tool for object detection and classifica- The device can be configured in detail using the integrated

tion including number per class and coor-
dinates for each object

While Code Scan is not supported by Al, Difference Check,
Classifier and Detector work with Al.

Neural networks are created and used for the Difference
Check, Classifier and Detector. At least ten good and ten
bad images are required for the Difference Check tool (edge
learning). Classifier and Detector create a new neural net-
work during training (deep learning). Neural networks can
be expanded with new images. The smart camera records
can be downloaded and transferred.

The smart camera is configured via the integrated web ser-
ver dashboard and basic parameters can be set via the
TURCK Automation Suite (TAS).

The device has four connectors for power supply, Ethernet
connection, external trigger input and four switching out-
puts, incl. a power supply for optional external lighting.

web server. Basic parameters can be set via TAS. For further
information, refer to the instructions for use.

Repair
The device is not intended for repair by the user. The device
must be decommissioned if it is faulty. Observe our return

acceptance conditions when returning the device to TURCK.

Disposal
The devices must be disposed of properly and do not
belong in the domestic waste.
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Wiring diagrams

5 1=24VDC
> 2=24VDC
31 3=GND
4=GND
45 5=n.c

24-VDC connector

1=TxD1+

< 2=TxD1 -
681 3=RxD2 +
R 4=RxD2-
52 5=BID4 +
43 6=BID4-
7=BID3-

8=BID3 +
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Input connector

24VDCOUT

O GND

1=24VOUT
2 =24V OUT
3 =Strobe/Flash
4=GND
5=GND
6 =24V OUT
7 =1S0 Vcc
8 =Output 1
9 = Output 2
10 = Output 3
11 =Output 4
12=GND

Output connector

Technical data

Technical data

ID 100048288

Operating voltage 22...26 VDC

Admissible range Max. 4 A for lighting, max. 6 A total current
Ambient temperature  -20...+40 °C

-20...+50 °C (mounting on aluminum profile)

Storage temperature

-20...4+70°C

Protection class

IP67 with screwed-on protective tube

© TURCK GmbH | 100050037 | 2025/11 | V01.02
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Documents supplémentaires
Vous trouverez les documents suivants contenant des infor-
mations complémentaires a la présente notice sur
www.turck.com :
Mode d'emploi
Fiche technique
Déclarations de conformité (version actuelle)
Homologations

Pour votre sécurité
Utilisation conforme
La caméra Smart industrielle capture des images d'objets et
est congue pour un fonctionnement entiérement automa-
tique. L'évaluation des images s'appuie sur des images de
référence préprogrammeées pour différentier ou classer les
objets a I'aide d'outils d'lA. Le retour d'information et la
transmission de données sont assurés par des LED sur le
boitier, des sorties de commutation ou des télégrammes
Ethernet. L'indice de protection IP67 ne peut étre garanti
qu'avec un tube de protection vissé. La distance de travail
utilisable dépend de I'objectif sélectionné et de la taille de
I'objet. L'utilisation n'est possible qu'avec un objectif
adapté.
Les appareils doivent uniquement étre utilisés conformé-
ment aux présentes instructions. Toute autre utilisation est
considérée comme non conforme. La société TURCK décline
toute responsabilité en cas de dommages causés par une
utilisation non conforme.
Consignes de sécurité générales
La caméra Smart reléve de la loi sur I'lA de I'UE et est clas-
sée comme un systéme d'lA présentant un risque mini-
mal s'il est utilisé comme prévu.
L'appareil répond aux exigences CEM pour le domaine in-
dustriel. En cas d'utilisation dans des zones résidentielles,
prendre des mesures pour éviter les interférences radio.
Seul un personnel spécialement formé peut monter, ins-
taller, utiliser, paramétrer et entretenir I'appareil.
L'appareil doit uniqguement étre utilisé conformément
aux dispositions, normes et lois nationales et internatio-
nales en vigueur.
Utilisez I'appareil exclusivement dans le cadre des spécifi-
cations techniques.
Ces appareils ne constituent pas des composants de sé-
curité et ne peuvent pas étre utilisés a des fins de protec-
tion des personnes.

Description du produit
Apercu de l'appareil
fig. 1: Dimensions TIV12MG-Q110N
Fonctions et modes de fonctionnement
La caméra Smart utilise plusieurs outils de reconnaissance et
d'évaluation d'images.
Outil Fonction
Balayage de code Outil de détection des types de codes-
barres 1D et 2D

Outil d'IA pour le contréle qualité et la vé-
rification des écarts

Controle des
différences

Outil d'IA permettant de classer des ob-
jets selon des catégories définies par I'uti-
lisateur

Classificateur

Détecteur Outil d'IA pour la détection et la classifica-
tion d'objets, y compris le nombre par
classe et les coordonnées de chaque ob-

jet

Bien que le balayage de code ne soit pas pris en charge par
I'IA, le contrdle des différences, le classificateur et le détec-
teur fonctionnent avec I'lA.

Des réseaux neuronaux sont créés et utilisés pour le
contrdle des différences, le classificateur et le détecteur. Au
moins dix bonnes images et dix images incorrectes sont re-
quises pour l'outil de controle des différences (apprentis-
sage électronique). Le classificateur et le détecteur créent

un nouveau réseau neuronal pendant la formation (appren-
tissage profond). Les réseaux neuronaux peuvent étre com-
plétés par de nouvelles images. Les enregistrements de la
caméra Smart peuvent étre téléchargés et transférés.

La caméra Smart est configurée par le biais du serveur Web
intégré et les parametres de base peuvent étre définis a
|'aide de TURCK Automation Suite (TAS).

L'appareil dispose de quatre connecteurs pour I'alimenta-
tion, la connexion Ethernet, I'entrée de déclenchement ex-
terne et quatre sorties de commutation, y compris une ali-
mentation pour I'éclairage externe en option.

Installation

/\ ATTENTION
Absence de mise a la terre en cas de montage sur le refroi-
disseur uniquement
Choc électrique
»  Pour assurer la mise a la terre, montez I'appareil dans
les quatre positions de vissage.

[T]Avis

Un raccordement non étanche peut entrainer la pénétration
de liquides ou de corps étrangers
L'appareil risque d'étre endommagé
»  Pour garantir I'indice de protection IP67, I'appareil ne
doit étre utilisé qu'avec un tube de protection faculta-
tif installé.

» Montez I'appareil sur le support de montage en option
(MW-Q110-R, MW-Q110-S).

» Montez I'objectif conformément aux spécifications du
fabricant.

Raccordement

[T]avis

Raccordement sous tension
L'appareil peut présenter un état d'erreur
» Raccordez |'appareil uniquement lorsqu'il est hors ten-
sion.

» Raccordez I'appareil a la connexion Ethernet via le
connecteur ETH conformément aux « Wiring diagrams ».

» Raccordez le contréleur a I'appareil via le connecteur
d'entrée conformément aux « Wiring diagrams ».

» Raccordez I'appareil a une lampe de signalisation, par
exemple, via le connecteur de sortie conformément aux
« Wiring diagrams ».

» Raccordez I'appareil a la tension d'alimentation via le
connecteur 24 VCC conformément aux « Wiring dia-
grams ».

Mise en service
Vous trouverez des informations relatives a la mise en ser-
vice de I'appareil dans le guide d'utilisation.

Fonctionnement

El rRemARQUE
L'objectif peut s'embuer en cas de changements rapides de
température.
Les images peuvent étre déformées.
» Lorsque la température ambiante change, assurez-
vous que la caméra intelligente s'acclimate pour éviter
la formation de condensation.

Fonctions LED

LED Affichage Signification

LED a l'avant Multicolore Mise a jour logicielle
Inspection d'objet

LINK Vert Indicateur de
raccordement

ACT Jaune Communication active

PWR Vert Indicateur de puissance

Réglages

L'appareil peut étre configuré en détail a I'aide du serveur
Web intégré. Les parameétres de base peuvent étre définis
dans TAS. Pour plus d'informations, reportez-vous au ma-
nuel d'utilisation.
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Documentos adicionales
Ademas de este documento, se puede encontrar el si-
guiente material en la pagina www.turck.com:
Instrucciones de funcionamiento
Hoja de datos
Declaraciones de conformidad (versién actual)
Aprobaciones

Para su seguridad
Uso previsto
La cdmara inteligente industrial captura imagenes de obje-
tos y esta disenada para un funcionamiento totalmente au-
tomatico. La evaluacion de imégenes se realiza utilizando
imagenes de referencia ensefnadas previamente para la dife-
renciacion o clasificacién de objetos mediante herramientas
de IA. La retroalimentacién y la transmision de datos se pro-
porcionan a través de los LED en la carcasa, salidas de
conmutacion o telegramas Ethernet. La clase de proteccién
IP67 solo se puede lograr con un tubo protector atornillado.
La distancia util de trabajo depende de la lente seleccionada
y del tamafo del objeto. El uso solo es posible con una lente
adecuada.
El dispositivo solo se debe usar como se describe en estas
instrucciones. Ninguna otra forma de uso corresponde al
uso previsto. TURCK no se responsabiliza de los dafios deri-
vados de dichos usos.
Instrucciones generales de seguridad
La cdmara inteligente cumple con la Ley de IAde la UE y
se clasifica como un sistema de IA con un riesgo minimo
si se utiliza seguin lo previsto.
El dispositivo cumple los requisitos de EMC para las areas
industriales. Cuando se utilice en zonas residenciales,
tome medidas para evitar interferencias de radiofrecuen-
cia.
Solo el personal capacitado profesionalmente puede
montar, instalar, operar, parametrizar y dar mantenimien-
to al dispositivo.
El dispositivo solo se puede utilizar de conformidad con
las disposiciones, normas y leyes nacionales e internacio-
nales aplicables.
Solo opere el dispositivo dentro de los limites estableci-
dos en las especificaciones técnicas.
Los dispositivos no son componentes de seguridad y no
se deben utilizar para proteccién personal.

Descripcion del producto
Descripcion general del dispositivo
fig. 1: Dimensiones de TIV12MG-Q110N
Funciones y modos de uso
La cdmara inteligente utiliza una variedad de herramientas
de reconocimiento y evaluacién de imagenes.

Herramienta Funcién

Escaneo de Herramienta para detectar tipos de codi-

codigo gos de barras de 1Dy 2D

Verificacion de  Herramienta de IA para control de calidad

diferencia y verificacion de desviaciones

Clasificador Herramienta de IA para clasificar objetos
en clases definidas por el usuario

Detector Herramienta de |A para la deteccién y cla-

sificacion de objetos, incluido el nimero
por clase y las coordenadas para cada ob-
jeto

Si bien el escaneo de c6digos no es compatible con la IA, la
verificacion de diferencia, el clasificador y el detector funcio-
nan con IA.

Las redes neurales se crean y utilizan para la verificacién de
diferencias, el clasificador y el detector. Se necesitan al me-
nos diezimagenes aceptables y diezimagenes deficientes
para la herramienta de verificacion de diferencia (aprendi-
zaje periférico). El clasificador y el detector crean una nueva
red neural durante el entrenamiento (aprendizaje

profundo). Las redes neurales se pueden expandir con nue-
vas imdagenes. Los registros de camara inteligente se
pueden descargar y transferir.

La cdmara inteligente se configura a través del panel del
servidor web integrado y los pardmetros basicos se pueden
configurar a través de TURCK Automation Suite (TAS).

El dispositivo tiene cuatro conectores para la fuente de
alimentacion, la conexion de Ethernet, la entrada de activa-
cién externa y cuatro salidas de conmutacioén, que incluyen
una fuente de alimentacion para la iluminacién externa
opcional.

Instalacion

/\ PRECAUCION
Falta de conexidn a tierra cuando se monta solo en el disipa-
dor de calor
Descarga eléctrica
» Para garantizar la conexion a tierra, monte el dispositi-
vo en las cuatro posiciones atornilladas.

(1] Aviso
Si una conexion no se aprieta adecuadamente, puede pro-
vocar el ingreso de liquidos o materias extranas
Es posible que el dispositivo sufra dafos
» Paralograr la clase de proteccién IP67, utilice el dispo-
sitivo solo con un tubo de proteccién opcional
instalado.

» Monte el dispositivo en el soporte de montaje opcional
(MW-Q110-R, MW-Q110-S).

» Monte la lente de acuerdo con las especificaciones del fa-
bricante.

Conexion

[T aviso
Conexion bajo voltaje
El dispositivo puede tener una condicion de error
»  Solo conecte el dispositivo cuando esté en estado de-
senergizado.

» Conecte el dispositivo a la conexién Ethernet a través del
conector ETH como se muestra en “Wiring diagrams”.

» Conecte el controlador al dispositivo mediante el conec-
tor de entrada como se muestra en “Wiring diagrams”.

» Conecte el dispositivo a, por ejemplo, una lampara de
sefnal a través del conector de salida como se muestra en
“Wiring diagrams”.

» Conecte el dispositivo al voltaje de alimentacion a través
del conector de 24 VCC como se muestra en “Wiring dia-
grams”.

Puesta en marcha
Se proporciona informacion sobre la puesta en marcha del
dispositivo en las instrucciones de funcionamiento.

Funcionamiento

HnoTa

La lente puede empaiarse en caso de cambios rapidos de
temperatura
Las imagenes pueden aparecer distorsionadas
» Cuando hay cambios en la temperatura ambiente,
asegurese de que la cdmara inteligente se aclimate
para evitar la condensacion.

LED
LED Pantalla Significado
LED frontal Multicolor Actualizacién de
software
Inspeccion de objetos
ENLACE Verde Indicador de conexién
ACT Amarillo Comunicacion activa
ENC Verde Indicador de potencia
Configuracion

El dispositivo se puede configurar en detalle utilizando el
servidor web integrado. Los pardmetros basicos se pueden
establecer a través de TAS. Para obtener mas informacion,
consulte las instrucciones de uso.
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Output connector

Technical data

Technical data
ID 100048288

Operating voltage 22...26 VDC
Admissible range Max. 4 A for lighting, max. 6 A total current
Ambient temperature  -20...+40 °C

-20...+50 °C (mounting on aluminum profile)
Storage temperature  -20...+70°C

Protection class IP67 with screwed-on protective tube
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m Guide d'utilisation rapide

Réparation

L'appareil ne peut pas étre réparé par I'utilisateur. L'appareil
doit étre mis hors service en cas de dysfonctionnement. En
cas de retour de I'appareil a TURCK, veuillez respecter nos
conditions de retour.

Mise au rebut

Les appareils doivent étre mis au rebut de maniére

= aPpropriée et ne pas étre jetés avec les ordures ména-
géres.

TURCK GmbH | WitzlebenstraBe 7, 45472 Milheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com

m Gufa de inicio rdpido

Reparacion

El dispositivo no esta disefiado para que el usuario lo repare.

El dispositivo se debe desinstalar si presenta fallas. Siga

nuestras politicas de devolucion cuando devuelva el dispo-

sitivo a TURCK.
Eliminacion

Los dispositivos se deben desechar correctamente y
no se deben mezclar con residuos domésticos nor-
males.
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Wiring diagrams

- < 1=TxD1+
2=TxD1-
2 ;:ﬁi&gg 78 3=RxD2 +
31 3CGND 61 4=RxD2-
2—GND 5% 2 5=BID4 +
4 5 5—nc 473 6=BID4-
7=BID3-
8=BID3 +
24-VDC connector ETH connector
1=24VOUT
< 2=24VOUT
P 1=24VDCOUT < 3 =Strobe/Flash
5 2=IN2 o 4=GND
13 3=GND 7.8 5=GND
2 4=IN1 g 6 =24V OUT
5 4 5=1SO GND 7 =150 Ve
8 =Output 1
9 = Output 2
10 = Output 3
Input connector 11 =Output 4
12=GND

Output connector

Technical data

Technical data
ID

100048288

Operating voltage

22...26 VDC

Admissible range

Max. 4 A for lighting, max. 6 A total current

Ambient temperature

-20...+40 °C

-20...+50 °C (mounting on aluminum profile)

Storage temperature

-20...+70 °C

Protection class

IP67 with screwed-on protective tube
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